PRACTICA 4: ANALISIS DE CORRESPONDENCIAS SIMPLE
Abrir el fichero immarcasseg.sav

· SPSS>Archivo > Nuevo> datos 
En la ficha donde pone “vista de variable” se introduce la información necesaria sobre cada variable a introducir:
NOMBRE   TIPO DE VAR.  DECIMALES  ETIQUETA  VALORES MEDIDA

Marca
          numérico
              0               marca

(1)
nominal

Segment
o
“
              0               segmento

(2)
     “

(1) Hacer clic a la derecha y se abre un cuadro de etiquetas de valor

Valor :

1

Etiqueta: 
Marca A


>AÑADIR 

Valor :

2

Etiqueta: 
Marca B


>AÑADIR
Etc…


(2) Igual que (1), pero con los Segmentos 1-3
En la ficha “vista de datos ”, ya se pueden introducir los datos de la forma

	Marca
	Segmento
	FREC

	1
	1
	30

	1
	2
	30

	1
	3
	155

	2
	1
	30

	2
	2
	130

	2
	3
	30

	3
	1
	80

	3
	2
	30

	3
	3
	30

	4
	1
	80

	4
	2
	30

	4
	3
	5


Es necesario ponderar la tabla de datos por la variable FREC. Para ello, hacer

· Datos > Ponderar casos

Ponderar casos mediante

Variable de frecuencia: FREC

En la esquina inferior derecha del banco de datos aparece la palabra “ponderado”.
Comenzamos el análisis:

· Analizar > Reducción de datos > Análisis de correspondencias
· Fila :  marca ( definir rango (Min:1- Max :4)

>ACTUALIZAR > CONTINUAR
· Columna :  segmento ( definir rango (Min:1- Max :3)

>ACTUALIZAR > CONTINUAR

· Botón modelo :
Dimensiones de la solución:


Min{nº filas, nº cols}-1

· Medida de distancia:  Chi-cuadrado
> CONTINUAR

· Estadísticos :

Tabla de correspondencias

Inspección de los puntos fila

Inspección de los puntos columna

Perfiles de fila

Perfiles columna


>CONTINUAR

· Gráficos :

Diagrama de dispersión biespacial.
Puntos de fila

Puntos de columna


>ACEPTAR
· Ir a la Página de resultados (allí modificamos las opciones de los gráficos) 

· Para cada gráfico, hacemos doble click y tenemos la ventana de ‘Editor de gráficos’

· Opciones

· Línea de Referencia del Eje X

· Línea de Referencia > Posición del eje > 0 > ACEPTAR

· Opciones

· Línea de Referencia del Eje X

· Línea de Referencia > Posición del eje >  0 > ACEPTAR

