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donde,

(i) To = inf{n > 0: X,, = 0}, con inf{(} = cc.

(i) p= ] -
=0
(14i) M.P. representa la propiedad de Markov.

(iv) o—sum indica la propiedad de sigma aditividad de la probabilidad Py



Basta tomar (p;);>o de forma que p > 0 para no tener medida estable no-nula.

Otra via para llegar al mismo resultado es notar que la serie > . g;pi—1pi—a - - Do €s teles-
copica, esto es, viene dada en la forma Z;’io G;y1 — @; CON a; = P;_1Pi—2 - Po, con a; = 1.
Luego

o
Z%’pi—lpi—2 P = Qg — Ao = 1 —p.
i=0



